附件
镇江高新区“双高协同”企业创新需求表（第二批）
	企业名称
	镇江潜航智能科技有限公司

	联系人
	张雨菲
	职务
	技术总监

	电子邮箱
	3902670431@qq,com
	电话
	15751776752

	产业集群
	☑高端装备制造 □生命健康 □数字经济
□新材料 □其他

	重点产业
	□航空航天（含低空经济）  □汽车及零部件（新能源汽车）
□新型电力（新能源）装备（含新型储能与氢能） 
□医疗器械和生物医药      ☑船舶海工装备
□高性能材料              □智能农机装备     
□新一代信息技术（含人工智能、具身智能和智能终端、脑机接口）
□视觉光学                □其他

	主营产品
	智能水面无人艇（USV）

	
	

	技术需求名称
	智能水面无人艇（USV）多源感知融合与智能航行控制技术

	项目总投入
（万元）
	2000万元

	技术需求情况说明
	应用场景
	（主要阐述通过项目的解决，可实现的场景应用）
随着海洋强国战略深入推进与智慧水域建设加速，水面无人艇（USV）正从单一功能试验型向多场景商用智能型全面升级。通过本项目研究，旨在突破多源感知数据融合、复杂海况智能航行控制、艇 - 岸 - 云实时数据交互等核心技术难题，实现 USV 高精度运动性能监测、全工况自主航行与多任务自适应作业，可广泛应用于水上应急救援、水域安防巡逻、海洋水质监测、航道测绘、水产养殖管理等场景，构建标准化测试与量产体系，完成自动化生产线搭建，实现产业化，并为海事部门、环保机构、港口集团、科研院所等客户提供 “硬件 + 软件 + 服务” 的一体化无人作业解决方案。


	
	研究内容
	（项目研究内容，主要描述实现研究目标的载体，或者是研究目标的具体化。） 
研发带实时运动性能监测功能的智能水面无人艇（USV）系统，需具备实现多源感知数据融合算法、运动模态实时辨识技术、自适应动态反馈控制算法、智能能源与艇体结构适配设计、艇 - 岸 - 云高可靠数据交互传输、多场景作业策略智能适配、USV 整机系统集成与全工况测试验证等功能。

	
	关键
技术指标
	（指标参数情况，不少于3条，限200字以内）
1.定位精度≤1m，姿态检测误差＜±0.1°，运动模态实时辨识准确率＞98%；
2.四级海况下航向保持精度≤1.2°，多设备联动控制响应时间≤50ms；
3.满电连续作业续航≥12 小时，适配 - 10℃~80℃宽温工况；
4.艇岸数据传输丢包率＜0.5%，无遮挡通信距离≥10km。


	技术需求类别
	☑新产品研发 □产品升级换代 □生产线技术改造
□制造工艺改进 □制造装备改进 □其他

	意向合作方式
	□技术转让 ☑技术开发 □技术咨询 □技术服务 
□技术入股 □人才培养 □共建载体 □其他

	需求所处阶段
	☑研制 □试生产 □小批量生产 □批量生产 □其他
	意向合作院校
	江苏科技大学
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